PODLAHOVY SBER ABRAZIVA
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™ Napojeni pohonu na hrabice s krytem ;=
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ohon elektricky s aktuatorem -
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Hrabice v pojezdovém ramu 5 Pojezdové kolecko v hrabicovém ramu
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AUTONOMNI RiZENi SBERNYCH DOPRAVNIKU Revolueni systém  ploné.

Rytmus pohybu a sila zabéru
TLAK (bar) KLASIEA FYCHLE & SILNE RYCHLE ®POMALU  ®EKD

ho sbéru abraziva vybaveny 6
ridici jednotkou, ktera voli
naprogramované  provoz-
ni rezimy a dokaze je sama
upravovat pro optimalni vy-
kon podle prepravovaného
zatizeni.
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Inteligentni systém pohonu l L l 211 A1 | f1RR R
dopravnikd, které prizpUso- | i I | | j d“/ I I
buji intenzitu pohybu a silu 0 ol -

zabéru mnozstvi prepravo-
vaného materialu.

£85 [sek)

Doplnény jsou unikatnim za- Nérist pottu cyklii/opotiebeni
krytim lehkymi rosty s prese- R A
paracnim sitem a podepreny
prestavitelnymi nosniky, kte-
rymi Ize snadno menit Unos-
nost celé podlahy.
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Vyhody

* snizeni provoznich nakla-
dd

* sniZzeni spotfeby energie
o vice jak 50 % Chepu

* prodlouzeni Zivotnosti do-
pravnikd min. 2x

* nizsSi pozadavky na sta- SpotFeba energie
Vebnl’ upravy POMERNY KOEFICIENT KLASICA W SOUTOR®
* vySSi maximalni zatiZzeni
omin. 20 %

+ informace o vytiZeni kaz-
dého dopravniku

CAS (sek)
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